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Autor/Ano Publicação Técnica Objetivo 

(KAUSHIK, 2013) IJCA Algoritmo genético Breve ideia de várias 

metodologias de segmentação 

(KUMAR, 2014) IJCTA Estudo do processamneto de 

imagens médicas na área de 

cuidados da saúde 

Estado do arte sobre 

processamento de imagens 

médicas 

(SREEDEVI, 

2016) 

IJIRS Método da distância Minkowski Algoritmo genético para 

diagnosticar diabetes 

(PATIL, 2013) IJCSMC Técnica basada na borda Mostrar que o resultado da 

segmentação é afetado por 

muitos fatores 

(AHIRWAR, 2013) IJITC Redes neurais Melhorar a extração de dados 

(SOVILJ-NIKIC, 

2007) 

PIMCSIT Princípio da teoria evolucionária 

de Darwin 

Implementar de forma recursiva 

e não recursiva, o filtro fuzzy 

mediano 

(BHASIN, 2011) IJCSIT Algoritmo de aprendizagem por 

reforço 

Analisar uma jogada em um 

xadrez 

(RAJAEI, 2012) ITCSCP Ruído adaptativo 2D aplicado a 

remoção usando vizinhos 

Remover ruídos e suavizar 

imagens 

(LASHARI, 2013) ICEEI Algoritmo de mineração de dados 

e técnicas de visualização 

Melhorar a precisão e velocidade 

computacional 

(HUO, 2015) IJSPIPPR Descontinuidade dos níveis de 

cinza 

Modelo M-L proposto para a 

segmentação de imagens 

médicas 

(ALY, 2011) IJCSIT Extração de informação de um 

conjunto de treinamento 

Requisitos práticos para projetar 

algoritmos apropriados 

(SAINI, 2014) IJICT Processo de inundação Uma nova abordagem de 

segmentação 

(RASTGARPOUR, 

2011) 

IMECS Método de segmentação 

dependente da modalidade e 

dimensão 

Avanço nas técnicas de IA 

utilizando machine learning 

(KAUR, 2014) IJCSMC Detecção de borda baseado no 

valor de intensidade 

Técncia de detecção de bordas 

baseada na localização das 

arestas 
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